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29 (12149) Electrdnica Digital
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(12154) Informatica Industrial |

49 (12157) Sistemas Robotizados
(14672) Robdtica Aérea
(14671) Robdtica Inteligente



Robotica Movil
* Dept. Ingenieria de Sistemas y Automatica.
* Prof.: Leopoldo Armesto

e Créditos: 3TA+3PL

* Objetivos:
* Introduccidn a la robdtica movil desde una perspectiva fundamentalmente
practica.
* En los conceptos tedricos se veran aspectos relativos a la sensorizacion y

actuacion de robots moviles, modelado y control cinematico, deteccion de
objetos, evitacion de obstaculos y localizacion y construccion de mapas.

* En los aspectos practicos se trabajaran con simulaciones muy enriquecedoras
con el software CoppeliaSim y con un trabajo académico sobre el disefio y
construccion de un robot propio (Arduino, ESP32, etc...).



Robotica Movil
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https://youtu.be/ROEir8gfi9E

https://youtu.be/f 9n0p6Z10U







Robotica Aérea

e Créditos: 3TA+3PL

* Objetivos:
* Introduccidn a los sistemas aéreos no tripulados (UAV) de ala fija y rotatoria.
* Introduccidn a la avionica y componentes mas usados.

Modelado de cuatrirrotores (drones).

Esquemas de navegacion y control.

Generacion de trayectorias para UAV

Introduccion a los sistemas multi-UAV.

Implementaciones y simulacion avanzada.



Robotica Aérea

* Proyecto practico: Diseno, implementaciony
validacion del control de vuelo de un
qguadrotor (simulacion).

e Evaluacion:
* Proyecto de practicas / trabajo académico (30%).
* Preguntas de conceptos tedricos (35%).
* Preguntas de desarrollo (35%).




Robotica Inteligente

e Créditos: 3TA+3PL

* Objetivos:
* Arquitectura de un robot inteligente.
* Introduccidn a la vision por computador como elemento principal de
sensorizacion.
* Integracion con el sistema de control del robot.

 Sistemas de adquisicion de imagen, técnicas de procesamiento y
segmentacion de imagenes, extraccion de caracteristicas y reconocimiento de

formas.



Robotica Inteligente
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* Evaluacion:
* Pruebas objetivas (30%).
* Practicas (30%).
* Proyecto de asignatura (40%).




